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Система автоматизации технологических процессов ТСМ-СМАРТ «ПАК-200» сделана на базе ТСМ-смарта и предназначена для
· организации различных процессов и сценариев работы внешних
· устройств в зависимости от получаемых данных с множества
· датчиков. С помощью ТСМ-смарта и блока реле можно организовать
· управление внешними устройствами (клапанами, заслонками,
· сигнализацией и пр.) в зависимости от получаемых данных от
· теплосчетчиков, расходомеров, регуляторов (например, давления,
· температуры, расхода, датчиков влажности, освещенности и др.).
Все новые функции могут работать как параллельно с возможностями стандартного ТСМ-смарт (находятся на порту 8080, то есть по адресу: текущий IP:8080), так и отдельно (тогда необходимо в конфигураторе ТСМ-смарт отключить «Автоматический опрос»).
Настоящая инструкция определяет список программ, распределенных по темам. Используя данные программы можно создавать процессы под свои нужды, по которым будет работать устройство на основе ТСМ-смарт ПАК-200.

















[bookmark: _Toc196309525][bookmark: _Toc214966996][bookmark: _Toc215321597]МОДУЛЬ РАБОТЫ С РЕЛЕ
Данный модуль описывать работу с  модулем управления «ТЭСМАРТ - АСУ» в качестве платы реле.
Модуль управления «ТЭСМАРТ-АСУ» — это универсальное решение для автоматизации управления исполнительными механизмами различного оборудования на объекте. Он идеально подходит как для использования в системах умных домов, так и в промышленных, и коммерческих целях. Модуль позволяет управлять широким спектром устройств, включая регулирующие и запорные клапаны, освещение, переключатели, вентиляторы, насосы и другие механизмы.

Перечень используемых команд: 
	relay Relay1 1 on
	# открытие реле 1 на плате реле Relay1

	relay Relay1 1 off
	# закрытие реле 1 на плате реле Relay1

	relay Relay1 1,2,3 on
	# открытие реле 1, 2, 3 на плате реле Relay1

	relay Relay1 1,2,3 off
	# закрытие реле 1, 2, 3 на плате реле Relay1

	relay Relay1 @номер@ on
	# открытие реле номер задается переменной @номер@ на плате реле Relay1

	relay Relay1 @номер@ off
	# закрытие реле номер задается переменной @номер@ на плате реле Relay1

	@номер@ = 1
	# задаем переменную @номер@ равную номеру канала реле (1)

	:цикл
	# метка начала цикла

	@номер@ = @номер@+1
	# увеличение переменной @номер@

	пересли @номер@ < 9 цикл
	# условный переход на метку «цикл»

	echo off  
	# выключения вывода в лог файл команд программы

	чт Relay1 R@номер@ @Состояние_реле_&номер&@
	# чтение состояния реле в переменную @Состояние_реле_&номер&@ можно использовать другую команду:
relay Relay1 @номер@ ? @Состояние_реле_&номер&@

	печать @Состояние_реле_&номер&@
	вывод в лог файл состояния реле

	CLEAR @Состояние_реле_&номер&@
	# очистка переменной @Состояние_реле_&номер&@

	переход цикл
	# безусловный переход к метке «цикл»

	@время_с_прибора@ = $TIME
	# чтение текущего времени в переменную

	чт D2 T temp_1
	# чтение значения канала T датчика D2 в переменную temp_1

	пуск Fon Script_Zavodskaja_Programma Rele startS
	# запуск программы в фоновом режиме процесса Rele используя в качестве родительского процесса процесс Script_Zavodskaja_Programma


[bookmark: _Toc196309526][bookmark: _Toc214966997][bookmark: _Toc215321598]ВКЛЮЧИТЬ ПООЧЕРЕДНО ВСЕ РЕЛЕ НА ПЛАТЕ RELAY1 В ЦИКЛЕ
#Начало#
@номер@ = 1                                       
[bookmark: _Toc196309527]:цикл 
relay Relay1 @номер@ on 
@номер@ = @номер@+1
пересли @номер@ < 9 цикл
#Конец#
[bookmark: _Toc196309528][bookmark: _Toc214966998][bookmark: _Toc215321599]ВЫКЛЮЧИТЬ ПООЧЕРЕДНО ВСЕ РЕЛЕ НА ПЛАТЕ RELAY1 В ЦИКЛЕ
#Начало#
@номер@ = 1                                       
:цикл 
relay Relay1 @номер@ off 
@номер@ = @номер@+1
пересли @номер@ < 9 цикл
#Конец#
[bookmark: _Toc196309529][bookmark: _Toc214966999][bookmark: _Toc215321600]ВКЛЮЧИТЬ ВСЕ РЕЛЕ НА ПЛАТЕ RELAY1 ОДНОВРЕМЕННО
#Начало#
relay Relay1 1,2,3,4,5,6,7,8 on
#Конец#
[bookmark: _Toc196309530][bookmark: _Toc214967000][bookmark: _Toc215321601]ВЫКЛЮЧИТЬ ВСЕ РЕЛЕ НА ПЛАТЕ RELAY1 ОДНОВРЕМЕННО
#Начало#
relay Relay1 1,2,3,4,5,6,7,8 off 
#Конец#

[bookmark: _Toc196309531][bookmark: _Toc214967001][bookmark: _Toc215321602]ОТКРЫТИЕ И ЗАКРЫТИЕ РЕЛЕ ЧЕРЕЗ ПРОМЕЖУТКИ ВРЕМЕНИ (ВАРИАНТ C ПЕРЕМЕННЫМИ)
#Начало#
echo off
@номер@ = 3 
@Время_ожидания@ = 10
@Интервал_работы@ = 5 
:цикл
пауза @Время_ожидания@
relay Relay1 @номер@ on
чт Relay1 R@номер@ @Состояние_реле_&номер&@ 
печать @Состояние_реле_&номер&@
пауза @Интервал_работы@
relay Relay1 @Номер_реле@ off 
relay Relay1 @Номер_реле@ ? @Состояние_реле_&номер&@
печать @Состояние_реле_&номер
CLEAR @Состояние_реле_&номер&@ 
переход цикл
#Конец#
[bookmark: _Toc196309532][bookmark: _Toc214967002][bookmark: _Toc215321603]ОТКРЫТИЕ И ЗАКРЫТИЕ РЕЛЕ ЧЕРЕЗ ПРОМЕЖУТКИ ВРЕМЕНИ (ВАРИАНТ БЕЗ ПЕРЕМЕННЫХ)
#Начало#
:цикл
пауза 10
relay Relay1 3 on
чт Relay1 R3 @Состояние_реле_3@
печать @Состояние_реле_3@
пауза 5
relay Relay1 3 off
relay Relay1 3 ? @Состояние_реле_3@
печать @Состояние_реле_3@
CLEAR @Состояние_реле_3@
переход цикл
#Конец#
[bookmark: _Toc196309533][bookmark: _Toc214967003][bookmark: _Toc215321604]ОДНОКРАТНОЕ ОТКРЫТИЕ РЕЛЕ В УКАЗАННОЕ ВРЕМЯ
#Начало#
@время_срабатывания@ = 16.40.20
:цикл
@время@ = $TIME
пересли @время_срабатывания@ <= @время@ включение
relay Relay1 1 off 
переход цикл
:включение
relay Relay1 1 on 
#Конец#
[bookmark: _Toc196309534][bookmark: _Toc214967004][bookmark: _Toc215321605]ОТКРЫТИЕ ЗАКРЫТИЕ РЕЛЕ ПО СОСТОЯНИЮ ДАТЧИКОВ С ИНТЕРВАЛОМ ПРОВЕРКИ
#Начало#
@заданная_температура@ = 24 
:цикл
пауза 300
чт D2 T temp_1
пересли temp_1 > @заданная_температура@ включение
relay Relay1 1 off
переход цикл
:включение
relay Relay1 1 on
переход цикл
#Конец#
[bookmark: _Toc196309535][bookmark: _Toc214967005][bookmark: _Toc215321606]ОТКРЫТИЕ И ЗАКРЫТИЕ РЕЛЕ ЧЕРЕЗ ПРОМЕЖУТКИ ВРЕМЕНИ (ВАРИАНТ C ПЕРЕМЕННЫМИ) В ФОНОВОМ ПРОЦЕССЕ
#Начало#
@номер@ = 3 
@Время_ожидания@ = 10
@Интервал_работы@ = 5 
#начало_строки# 
пуск Fon Script_Zavodskaja_Programma Rele startS "echo off \:цикл\пауза @Время_ожидания@\ relay Relay1 @номер@ on\ пауза @Интервал_работы@\relay Relay1 @номер@ off\переход цикл"
#конец_строки#
#Конец#
[bookmark: _Toc196309536][bookmark: _Toc214967006][bookmark: _Toc215321607]ОДНОКРАТНОЕ ОТКРЫТИЕ РЕЛЕ В УКАЗАННОЕ ВРЕМЯ В ФОНОВОМ ПРОЦЕССЕ
#Начало#
@время_срабатывания@ = 16.40.20
@номер@ = 3 
#начало_строки# 
пуск Fon Script_Zavodskaja_Programma Rele startS “\:цикл\{время} = $TIME\пересли @время_срабатывания@ <= {время_с_прибора} включение\relay Relay1 @номер@ off\переход цикл\:включение\relay Relay1 @номер@ on"
#конец_строки#
#Конец#
[bookmark: _Toc196309537][bookmark: _Toc214967007][bookmark: _Toc215321608]ОТКРЫТИЕ ЗАКРЫТИЕ РЕЛЕ ПО СОСТОЯНИЮ ДАТЧИКОВ С ИНТЕРВАЛОМ ПРОВЕРКИ В ФОНОВОМ ПРОЦЕССЕ
#Начало#
@заданная_температура@ = 24
@номер@ = 3 
#начало_строки#
пуск Fon Script_Zavodskaja_Programma Rele startS "\:цикл\ пауза 300\чт D2 T temp_1\пересли temp_1 > @заданная_температура@ включение\relay Relay1 @номер@ off\переход цикл\:включение\relay Relay1 @номер@ on \переход цикл" #конец_строки#
#Конец#



[bookmark: _Toc196309538][bookmark: _Toc214967008][bookmark: _Toc215321609]МОДУЛЬ РАБОТЫ С РЕГУЛЯТОРОМ
Данный модуль описывать работу с модулем управления «ТЭСМАРТ - АСУ» в качестве виртуального регулятора.
Модуль управления «ТЭСМАРТ-АСУ» — это универсальное решение для автоматизации управления исполнительными механизмами различного оборудования на объекте. Он идеально подходит как для использования в системах умных домов, так и в промышленных, и коммерческих целях. Модуль позволяет управлять широким спектром устройств, включая регулирующие и запорные клапаны, освещение, переключатели, вентиляторы, насосы и другие механизмы.
Перечень используемых команд:
	reg +pid Relay1Reg1_R2 config PID on D1 1 VAD
	# включение второй системы первого регулятора (реле 3 и 4) на плате Relay1/ настройки из секции PID/ отслеживает параметр VAD с датчика D1

	арт парам Relay1Reg1 LOAD_POS Re 2
	# отслеживание текущего положения регулятора

	рег уст Relay1Reg1_R2 150 п 100
	# устанавливаем «эталонное» значение (150) отслеживаемого параметра, а также приостанавливаем все остальные процессы на 100 секунд

	reg +pid Relay1Reg1_R2 config PID off D1 1 VAD
	# выключение второй системы первого регулятора (реле 3 и 4) на плате Relay1

	reg +pid Relay@Номер_платы@Reg@Номер_системы@_R@Номер_регулятора@ config PID on D1 1 VAD
	# включение регулятора через заданные переменные @Номер_платы@, @Номер_системы@, 
@Номер_регулятора@,
 / настройки из секции PID/ отслеживает параметр VAD с датчика D1

	арт парам Relay@Номер_платы@Reg@Номер_системы@ LOAD_POS @sost@ @Номер_регулятора@

	# отслеживание текущего положения регулятора, заданного через переменные, и запись положения в переменную @sost@

	reg +pid Relay1Reg1_R1 1 0 1 10 10 on D1 1 T

	обозначаем первый блок первого регулятора (реле 1 и 2) на плате Relay1 для отслеживания параметра T с датчика D1 с параметрами P=1, I=0, D=1, относительная погрешность = 10%, интервал между измерениями = 10мс.


1. [bookmark: _Toc195039858][bookmark: _Toc195872955][bookmark: _Toc196309539][bookmark: _Toc196310687][bookmark: _Toc214967009][bookmark: _Toc214967337][bookmark: _Toc214967396][bookmark: _Toc214967475][bookmark: _Toc215321558][bookmark: _Toc215321610]
1. [bookmark: _Toc195039859][bookmark: _Toc195872956][bookmark: _Toc196309540][bookmark: _Toc196310688][bookmark: _Toc214967010][bookmark: _Toc214967338][bookmark: _Toc214967397][bookmark: _Toc214967476][bookmark: _Toc215321559][bookmark: _Toc215321611]
[bookmark: _Toc196309541][bookmark: _Toc214967011][bookmark: _Toc215321612]РАЗНЫЕ СПОСОБЫ ВКЛЮЧЕНИЯ РЕГУЛЯТОРОВ
#Начало#
reg +pid Relay1Reg2_R1 config PID on D1 1 T
# Комм: обозначаем первый блок второго регулятора (5 и 6 реле) на плате Relay 1 для отслеживания параметра T с датчика D1. Базовые настройки берем из секции PID в файле 'Zadaniya_regulyatorov.ini'
reg +pid Relay1Reg2_R1 off
# Комм: останавливаем работу регулятора
#Конец#

#Начало#
reg +pid Relay1Reg1_R1 1 0 1 10 10 on D1 1 T
# Комм: обозначаем первый блок первого регулятора (реле 1 и 2) на плате Relay1 для отслеживания параметра T с датчика D1 с параметрами P=1, I=0, D=1, относительная погрешность = 10%, интервал между измерениями = 10мс.
reg уст Relay1Reg1_R1 23 п 50
арт парам Relay1Reg1 LOAD_POS Re 1
печать Re
reg +pid Relay1Reg1_R1 off
reg +pid Relay1Reg1_R2 config PID1 on D1 1 T
# Комм: обозначаем второй блок первого регулятора (3 и 4 реле) на плате Relay 1 для отслеживания параметра T с датчика D1. Модифицированные настройки берем из предварительно  созданной секции PID1 (создается по аналогии с секцией PID, но с вашими значениями) в файле 'Zadaniya_regulyatorov.ini' 
#Конец#
[bookmark: _Toc196309542][bookmark: _Toc214967012][bookmark: _Toc215321613]ЗАДАНИЕ СВОИХ PID ХАРАКТЕРИСТИК РЕГУЛЯТОРА
#Начало#
@P_value@ = 1
@I_value@ = 1 
@D__value@ =1 
@Relative_error@ = 5
@Measuring_period@ = 100
#начало_строки# 
reg +pid Relay1Reg1_R1 @P_value@ @I_value@ @D__value@ @Relative_error@ @Measuring_period@ on D1 1 VAD 
#конец_строки#
# Комм: обозначаем первый блок первого регулятора (реле 1 и 2) на плате Relay1 для отслеживания параметра T с датчика D1 с параметрами: P, I, D, относительная погрешность, интервал между измерениями, заданными с помощью переменных в начале программы
чт D1 VAD Per1
печать Per1
арт парам Relay1Reg1 LOAD_POS Re1 1
печать Re1
reg уст Relay1Reg1_R1 150 п 50
чт D1 VAD Per2
печать Per2
арт парам Relay1Reg1 LOAD_POS Re2 1
печать Re2
reg +pid Relay1Reg1_R1 off
#Конец#
[bookmark: _Toc196309543][bookmark: _Toc214967013][bookmark: _Toc215321614]ЗАДАНИЕ РАБОТЫ РЕГУЛЯТОРА В ФОНОВОМ ПРОЦЕССЕ
#Начало#
пуск Fon Script_Zavodskaja_Programma Regul_fon_proc startS "{P_val} = 1\ {I_val} = 0.8\ {D_val} = 0.6\ reg +pid Relay1Reg1_R1  {P_val} {I_val} {D_val} 5 200 on D1 1 VAD\ чт D1 VAD {Per1}\ печать {Per1}\ арт парам Relay1Reg1\ LOAD_POS {Re1} 1\ печать {Re1}\ reg уст Relay1Reg1_R1 150 п 50\ чт D1 VAD {Per2}\ печать {Per2}\ арт парам Relay1Reg1 LOAD_POS {Re2} 1\ печать {Re2}\ reg +pid Relay1Reg1_R1 off"
#Конец#
[bookmark: _Toc196309544][bookmark: _Toc214967014][bookmark: _Toc215321615]ВКЛЮЧЕНИЕ РЕГУЛЯТОРА В РАБОТУ ПО РЕГУЛИРОВАНИЮ ПАРАМЕТРА VAD С ДАТЧИКА D1
#Начало#
reg +pid Relay1Reg1_R2 config PID on D1 1 VAD
арт парам Relay1Reg1 LOAD_POS Re 2
печать Re
rd D1 VAD VAD1
печать VAD1
рег уст Relay1Reg1_R2 150 п 100
арт парам Relay1Reg1 LOAD_POS Re 2
печать Re
reg +pid Relay1Reg1_R2 config PID off D1 1 VAD
rd D1 VAD VAD1
печать VAD1
#Конец#
[bookmark: _Toc196309545][bookmark: _Toc214967015][bookmark: _Toc215321616]РАБОТА РЕГУЛЯТОРА ЧЕРЕЗ ПРОМЕЖУТКИ ВРЕМЕНИ
#Начало#
echo off
@Номер_платы@ = 1
@Номер_системы@ = 1
@Номер_регулятора@ = 2
@Время_ожидания@ = 500
@Интервал_работы@ = 500
:цикл
пауза @Время_ожидания@
#начало_строки# 
reg +pid Relay@Номер_платы@Reg@Номер_системы@_R@Номер_регулятора@ config PID on D1 1 VAD 
#конец_строки#
#начало_строки#
арт парам Relay@Номер_платы@Reg@Номер_системы@ LOAD_POS @sost@ @Номер_регулятора@
#конец_строки#
печать @sost@
rd D1 VAD @sost_dat@
печать @sost_dat@
#начало_строки#
рег уст Relay@Номер_платы@Reg@Номер_системы@_R@Номер_регулятора@ 150
#конец_строки#
#начало_строки# 
арт парам Relay@Номер_платы@Reg@Номер_системы@ LOAD_POS @sost@ @Номер_регулятора@ 
#конец_строки#
печать @sost@
пауза @Интервал_работы@
#начало_строки# reg +pid Relay@Номер_платы@Reg@Номер_системы@_R@Номер_регулятора@ config PID off D2 1 VAD 
#конец_строки#
#начало_строки#
арт парам Relay@Номер_платы@Reg@Номер_системы@ LOAD_POS @sost@ @Номер_регулятора@ 
#конец_строки#
печать @sost@
rd D1 VAD @sost_dat@
печать @sost_dat@
clear @sost@
clear @sost_dat@
переход цикл
#Конец#

[bookmark: _Toc196309546][bookmark: _Toc214967016][bookmark: _Toc215321617]ЗАДАНИЕ РЕГУЛЯТОРА С ПЕРЕМЕННЫМИ PID НАСТРОЙКАМИ В ЗАВИСИМОСТИ ОТ ПОЛОЖЕНИЯ РЕГУЛЯТОРА
#Начало#
:цикл
арт парам Relay1Reg1 LOAD_POS Re1 1
печать Re1
пересли @Re1@ < 15 вкл_15
переход вкл_75
:вкл_15
@P@ = 100-3*@Re1@
reg +pid Relay1Reg1_R1 @P@ 0 0 10 200 on D1 1 VAD
reg уст Relay1Reg1_R1 190 п 30
чт D1 VAD P_VAD
печать P_VAD
пауза 100
переход цикл
:вкл_75
пересли @Re1@ > 75 вкл_100
@P@ = 60-@Re1@/4
reg +pid Relay1Reg1_R1 @P@ 0 0 10 200 on D1 1 VAD
reg уст Relay1Reg1_R1 190 п 30
чт D1 VAD P_VAD1
печать P_VAD1
пауза 100
переход цикл
:вкл_100
@P@ = 300-3*@Re1@
reg +pid Relay1Reg1_R1 @P@ 0 0 10 200 on D1 1 VAD
reg уст Relay1Reg1_R1 190 п 30
чт D1 VAD P_VAD1
печать P_VAD1
пауза 100
переход цикл
#Конец#
[bookmark: _Toc196309547][bookmark: _Toc214967017][bookmark: _Toc215321618]ЗАДАНИЕ РАЗНЫХ PID СЕКЦИЙ В ЗАВИСИМОСТИ ОТ ПОЛОЖЕНИЯ РЕГУЛЯТОРА
#Начало#
:цикл
арт парам Relay1Reg1 LOAD_POS Re1 1
печать Re1
пересли Re1 > 50 вкл_новый
reg +pid Relay1Reg1_R1 config PID on D1 1 VAD
reg уст Relay1Reg1_R1 180 п 50
чт D1 VAD P_VAD
печать P_VAD
пауза 200
переход цикл
:вкл_новый
reg +pid Relay1Reg1_R1 config PID1 on D1 1 VAD
reg уст Relay1Reg1_R1 180 п 50
чт D1 VAD P_VAD1
печать P_VAD1
пауза 200
переход цикл
#Конец#
[bookmark: _Toc196309548][bookmark: _Toc214967018][bookmark: _Toc215321619]РАБОТА РЕГУЛЯТОРА В ЗАВИСИМОСТИ ОТ ПОКАЗАНИЙ СТОРОННЕГО ДАТЧИКА
#Начало#
@заданное_значение@ = 25
@значение_срабатывания_регулятора@ = 1.5 
:включение_регулятора_от_датчика
чт D2 VAD @влажность@
печать @влажность@
#начало_строки#
пересли @влажность@ >= @значение_срабатывания_регулятора@ включение_регулятора 
#конец_строки#
reg +pid Relay1Reg2_R1 config PID off D1 1 VAD
rd D1 VAD VAD1
печать VAD1
переход возвратный
:включение_регулятора
reg +pid Relay1Reg1_R2 config PID on D1 1 VAD
арт парам Relay1Reg1 LOAD_POS Re 2
печать Re
rd D1 VAD VAD1
печать VAD1
рег уст Relay1Reg1_R2 @заданное_значение@ п 100
арт парам Relay1Reg1 LOAD_POS Re 2
печать Re
rd D1 VAD VAD1
печать VAD1
:возвратный
пауза 300
переход включение_регулятора_от_датчика
#Конец#

[bookmark: _Toc196309549][bookmark: _Toc214967019][bookmark: _Toc215321620]МОДУЛЬ РАБОТЫ С ФАЙЛАМИ
Данный раздел описывает работу с различными типами файлов, показывает процедуры обмена, чтения и записи информации.
Перечень используемых команд:

	ini chtenie_zapis.ini PID P Per 1
	Чтение параметра P из секции PID файла chtenie_zapis.ini в переменную Per. 1 – число, которое присвоится параметру P в случае, если его значение не задано правильно??

	+ini chtenie_zapis.ini Devices Name4 @Naame@
	Запись значение из @Naame@ в параметр Name4 из секции Devices файла chtenie_zapis.ini

	TOFILE - ./bcini10 Тест <> Текст
	Вывод слов Тест Текст друг под другом в окне №10 главной страницы

	TOFILE - ./Mail/nov.txt relay1 = @sost1@ <> relay2 = @sost2@ <> relay3 = @sost3@
	Формирование текстового файла nov.txt в директории ./Mail/ для дальнейшей отправки по email. Файл содержит информацию о состоянии реле, записанную в три строки

	TOFILE - ./Mail/nov.mail Message=Privet <> From=ТСМ-смарт <> NameTo=ivan@yandex.ru <> atfile=nov.txt
	Отправка сообщения Privet от отправителя ТСм-смарт на почту Ивана, а также к сообщению прикрепляется ранее сформированный файл nov.txt


1. [bookmark: _Toc195039869][bookmark: _Toc195872966][bookmark: _Toc196309550][bookmark: _Toc196310698][bookmark: _Toc214967020][bookmark: _Toc214967348][bookmark: _Toc214967407][bookmark: _Toc214967486][bookmark: _Toc215321569][bookmark: _Toc215321621]
[bookmark: _Toc196309551][bookmark: _Toc214967021][bookmark: _Toc215321622]ЧТЕНИЕ ДАННЫХ ИЗ INI ФАЙЛА
#Начало#
ini chtenie_zapis.ini PID P Per 1  
печать @Per@
#Конец#
[bookmark: _Toc196309552][bookmark: _Toc214967022][bookmark: _Toc215321623]ЗАПИСЬ ДАННЫХ В INI ФАЙЛ
#Начало#
@Naame@ = ne_opr
+ini chtenie_zapis.ini Devices Name4 @Naame@
#Конец#

или вариант без переменной



#Начало#
+ini chtenie_zapis.ini Devices Name3 ne_opr
#Конец#
[bookmark: _Toc196309553][bookmark: _Toc214967023][bookmark: _Toc215321624]ВЫВОД ТЕКСТА В ОКОШКЕ НА ГЛАВНОЙ СТРАНИЦЕ
#Начало#
TOFILE - ./bcini10 Тест <> Текст
#Конец#
[bookmark: _Toc196309554][bookmark: _Toc214967024][bookmark: _Toc215321625]ФОРМИРОВАНИЕ И ОТПРАВКА ФАЙЛА НА ЭЛЕКТРОННУЮ ПОЧТУ
#Начало#
чт Relay1 R1 @sost1@
чт Relay1 R2 @sost2@
чт Relay1 R3 @sost3@
#начало_строки#
TOFILE - ./Mail/nov.txt relay1 = @sost1@ <> relay2 = @sost2@ <> relay3 = @sost3@
#конец_строки#
#начало_строки#
TOFILE - ./Mail/nov.mail Message=Privet <> From=ТСМ- смарт <> NameTo=ivan@yandex.ru <> atfile=nov.txt
#конец_строки#
#Конец#
[bookmark: _Toc196309555][bookmark: _Toc214967025][bookmark: _Toc215321626]ФОРМИРОВАНИЕ И ОТПРАВКА ФАЙЛА НА ЭЛЕКТРОННУЮ ПОЧТУ ПРИ ВЫПОЛНЕНИИ УСЛОВИЯ.
#Начало#
:цикл
чт D1 T T1
печать T1
пересли T1 > 20 почта
пауза 100
переход цикл
:почта
#начало_строки#
TOFILE - ./Mail/2.mail Message=температура_больше_20  <> From=ТСМ-смарт <> NameTo=ivan@yandex.ru
#конец_строки#
пауза 100
переход цикл
#Конец#

[bookmark: _Toc196309556][bookmark: _Toc214967026][bookmark: _Toc215321627]ФОРМИРОВАНИЕ И ОТПРАВКА ФАЙЛА НА ЭЛЕКТРОННУЮ ПОЧТУ РАЗ В СУТКИ В ЗАДАННОЕ ВРЕМЯ
         #Начало#
@t1@ = 1729600200
:цикл
пересли $Unixtime = @t1@ почта
пересли $Unixtime < @t1@ пауза
@t1@ = @t1@+60*60*24
пересли @t1@ < $Unixtime цикл
:пауза
@P@ = @t1@-$Unixtime
пауза @P@
:почта
#начало_строки# 
TOFILE - ./Mail/nov.mail Message=Privet <> From=ТСМ- смарт <> NameTo=...@yandex.ru 
#конец_строки#
переход цикл
#Конец#
[bookmark: _Toc196309557][bookmark: _Toc214967027][bookmark: _Toc215321628]ОТПРАВКА ФАЙЛА НА FTP СЕРВЕР
#Начало#
TOFILE - ./Ftp/1.ftp Privet
#Конец#
[bookmark: _Toc196309558][bookmark: _Toc214967028][bookmark: _Toc215321629]ОТПРАВКА СООБЩЕНИЯ НА ДИНАМИК ДЛЯ ВОСПРОИЗВЕДЕНИЯ
#Начало#
TOFILE - ./Voice/1.voice "Тест голоса! Второе предложение"
#Конец#














[bookmark: _Toc196309559][bookmark: _Toc214967029][bookmark: _Toc215321630]МОДУЛЬ РАБОТЫ С ПРОГРАММИРУЕМЫМИ КНОПКАМИ
Данный раздел описывает настройку программируемых виртуальных кнопок. Они находятся в web - интерфейсе ТСМ-смарт ПАК-200 в разделе «Включатели». В окне кнопки пишется программа, которая будет исполнена при нажатии на кнопку. Программы, описываемые в данном разделе, можно найти в перечне программ, описанных выше.

[image: ]
[bookmark: _Toc196309560][bookmark: _Toc214967030][bookmark: _Toc215321631]СООБЩЕНИЕ НА ВЫВОД ЭКРАНА КНОПКИ
#Начало#
TOFILE - ./button1 Нужный текст
#Конец#
[bookmark: _Toc196309561][bookmark: _Toc214967031][bookmark: _Toc215321632]ОТКРЫТИЕ/ОСТАНОВКА КЛАПАНА РЕГУЛЯТОРА ПРИ НАЖАТИИ НА ПРОГРАММИРУЕМУЮ КНОПКУ
Создаем процесс с названием Script_ButtonХ, где вместо Х пишем номер программируемой кнопки
#допустим, регулятор открывается при R1 = off and R2 = on

#Начало#
rd Relay1 R1 @p1@
rd Relay1 R2 @p2@
#контрольное выключение реле
relay Relay1 1 off
relay Relay1 2 off
пересли @p1@ = on err
пересли @p2@ = on vikl
relay Relay1 2 on
#начало_строки# 
TOFILE - ./button3 Открытие клапана регулятора <> @$DATETIME@ <> изменить состояние 
#конец_строки#
переход end
:vikl
#начало_строки#
TOFILE - ./button3 Остановка работы регулятора <> @$DATETIME@ <> изменить состояние
#конец_строки#
переход end
:err
TOFILE - ./button3 Ошибка! Реле 1 было включено
переход end
:end
#Конец#
[bookmark: _Toc196309562][bookmark: _Toc214967032][bookmark: _Toc215321633]ЗАКРЫТИЕ/ОСТАНОВКА КЛАПАНА РЕГУЛЯТОРА ПРИ НАЖАТИИ НА ПРОГРАММИРУЕМУЮ КНОПКУ
Создаем процесс с названием Script_ButtonХ, где вместо Х пишем номер программируемой кнопки
#допустим, регулятор закрывается при R1 = on and R2 = off

#Начало#
rd Relay1 R1 @p1@
rd Relay1 R2 @p2@
#контрольное выключение реле
relay Relay1 1 off
relay Relay1 2 off
пересли @p2@ = on err
пересли @p1@ = on vikl
relay Relay1 1 on
#начало_строки#
TOFILE - ./button3 Закрытие клапана регулятора <> @$DATETIME@ <> изменить состояние
#конец_строки#
переход end
:vikl
#Конец#
[bookmark: _Toc196309563][bookmark: _Toc214967033][bookmark: _Toc215321634]МОДУЛЬ РАБОТЫ С АППАРАТНЫМИ КНОПКАМИ
Данный раздел описывает настройку программируемых аппаратных кнопок, которые находятся на корпусе используемого вами прибора. Для того, чтобы перейти в окно программирования аппаратных кнопок, необходимо сначала войти в окно «Включатели», а из него перейти  в окно «Аппаратные кнопки».

[image: ]

 [image: ]

Далее, в соответствии с примером из справки, составляется программа управления кнопками в свободном окне.
[image: ]
























[bookmark: _Toc196309564][bookmark: _Toc214967034][bookmark: _Toc215321635]ГОЛОСОВОЕ ОПОВЕЩЕНИЕ
Данный раздел представлен для ознакомления с функциями, доступными при подключении динамика к ТСМ-смарт ПАК-200. Ниже представлены программы по голосовому оповещению. 
1. [bookmark: _Toc195039883][bookmark: _Toc195872981][bookmark: _Toc196309565][bookmark: _Toc196310713][bookmark: _Toc214967035][bookmark: _Toc214967363][bookmark: _Toc214967422][bookmark: _Toc214967501][bookmark: _Hlk195039655][bookmark: _Toc215321584][bookmark: _Toc215321636]
1. [bookmark: _Toc195039884][bookmark: _Toc195872982][bookmark: _Toc196309566][bookmark: _Toc196310714][bookmark: _Toc214967036][bookmark: _Toc214967364][bookmark: _Toc214967423][bookmark: _Toc214967502][bookmark: _Toc215321585][bookmark: _Toc215321637]
1. [bookmark: _Toc195039885][bookmark: _Toc195872983][bookmark: _Toc196309567][bookmark: _Toc196310715][bookmark: _Toc214967037][bookmark: _Toc214967365][bookmark: _Toc214967424][bookmark: _Toc214967503][bookmark: _Toc215321586][bookmark: _Toc215321638]
1. [bookmark: _Toc195039886][bookmark: _Toc195872984][bookmark: _Toc196309568][bookmark: _Toc196310716][bookmark: _Toc214967038][bookmark: _Toc214967366][bookmark: _Toc214967425][bookmark: _Toc214967504][bookmark: _Toc215321587][bookmark: _Toc215321639]
1. [bookmark: _Toc195039887][bookmark: _Toc195872985][bookmark: _Toc196309569][bookmark: _Toc196310717][bookmark: _Toc214967039][bookmark: _Toc214967367][bookmark: _Toc214967426][bookmark: _Toc214967505][bookmark: _Toc215321588][bookmark: _Toc215321640]
[bookmark: _Toc196309570][bookmark: _Toc214967040][bookmark: _Toc215321641]Голосовое оповещение об изменении состояния реле (в данном случае реле 1 на плате Relay1)
#Начало#
@sensor_name@ = Relay1
@param_name@ = R1
#начало_строки#
rd @sensor_name@ @param_name@ @sensor_name&param_name&@
#конец_строки#
@count@ = 0
LOADSTATE
:check
clear @IS@
rd @sensor_name@ @param_name@ @IS@
пересли @IS@ ? 0 one_more
пересли @IS@ = @sensor_name&param_name&@ one_more
переход differ
:one_more
clear @IS@
пауза 1
@count@ = @count@ + 1
пересли @count@ < 60000 check
RESTART SAVESTATE
:differ
пересли @IS@ = ON differ1
TOFILE - ./Voice/1.voice Реле @param_name@ выключено
@sensor_name&param_name&@ = @IS@
переход check
:differ1
TOFILE - ./Voice/1.voice Реле @param_name@ включено
@sensor_name&param_name&@ = @IS@
переход check
#Конец#





[bookmark: _Toc196309571][bookmark: _Toc214967041][bookmark: _Toc215321642]Фоновый процесс голосового оповещения
#Начало#
пуск Fon Script_Zavodskaja_Programma proverka startS "echo off\чт Relay1 R1 {sp}\{count}=0\LOADSTATE\:check\clear {IS}\чт Relay1 R1 {IS}\пересли {IS} ? 0 one_more\пересли {IS} = {sp} one_more\переход differ\:one_more\clear {IS}\пауза 1\{count} ={count} + 1\пересли {count} < 60000 check\RESTART SAVESTATE\:differ\пересли {IS} = ON differ1\TOFILE - ./Voice/1.voice Реле выключено\{sp} = {IS}\переход check\:differ1\TOFILE - ./Voice/1.voice Реле  включено\{sp} = {IS}\переход check"
#Конец#
[bookmark: _Toc196309572][bookmark: _Toc214967042][bookmark: _Toc215321643]ГОЛОСОВАЯ АКТИВАЦИЯ КОМАНД
Данный раздел представлен для ознакомления с функциями, доступными при подключении микрофона к устройству ТСМ-смарт ПАК-200. Ниже представлены программы по созданию команд голосовой активации. 
Для перехода в окно создания команд необходимо нажать на кнопку «Голосовая активация» из главного меню ТСМ-смарт ПАК-200.
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Далее в соответствии с указанной в справке инструкцией составляете команды голосовой активации. Ниже представлены скриншоты с примером заполнения окна и создания исполнительных файлов. [image: ]
























Список процессов: 
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[bookmark: _Toc214967043][bookmark: _Toc215321644]РАБОТА СО СЦЕНАРИЯМИ
После подключения нового прибора к контроллеру (например, теплосчетчика) необходимо убедиться в том, что система его воспринимает и может с ним работать. Для этого из главной страницы следует перейти в «Режим наладки» - «Настройка приборов» - «Переопределить приборы».
По окончании загрузки должна появиться информация о подключенном приборе. Пример указан на рисунке 1.
[image: ]
Рисунок 1

Для дальнейшей работы с прибором контроля (в нашем случае – теплосчетчик) необходимо указать его номер. Также можно указать его наименование для упрощения работы в дальнейшем.
 Для этого из главной страницы необходимо перейти в «Режим наладки» - «База процессов». Здесь находится автоматически сформированный процесс «Script_Zavodskaja_Programma». Следует нажать «Параметры».
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Рисунок 2
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Рисунок 3

После внесения данных необходимо нажать на кнопку «Сохранить». После сохранения в этом же окне нажать на кнопку «Создать или сбросить конфигурацию Script_Zavodskaja_Programma». В результате должны быть созданы два файла « .ini» и « .names»
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Рисунок 4

Далее следует создать непосредственно сценарий, который выведет показания всех определенных системой датчиков на главный экран. Для этого из главной страницы следует перейти в «Сценарии» - «Добавить сценарий».
После этого открывается окно «Конфигурация сценария». Обязательно задается наименование сценария, например Monitor. 
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Рисунок 5

Далее следует прокрутить окно вниз и нажать «Сохранить». После этого из главной страницы следует перейти в «Сценарии», прокрутить окно вниз и нажать «Пуск».
[image: ]
Рисунок 6

После нажатия кнопки «Пуск» в окошках выше появится информация о приборах и датчиках, которые были автоматически определены системой. 
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Рисунок 7

Информация  о приборах и датчиках
Расшифровка состояния конкретного регулятора:

В окне «состояние регуляторов» есть информация
Relay1: 1.1(1):0 1.2(2):0 2.1(3):0 2.2(4):0
Relay1_PWM: 1(5):0 2(6):0
Расшифровка: существует плата Relay1 с 8 реле. На ее базе созданы 4 виртуальных регулятора, каждый из которых занимает 2 реле, а также существует 2 отдельных выхода под PWM управление.  В окне «состояние регуляторов» описаны состояния 4-х виртуальных регуляторов и 2-х PWM. Регуляторы идут по порядку, т.е. 1.1 – первый регулятор (1 и 2 реле), 1.2 – второй регулятор (3 и 4 реле), 2.1 – третий регулятор (5 и 6 реле), 2.2 – четвертый регулятор (7 и 8 реле). В скобках указаны номер регуляторов.
Relay1: 1.1(1):0 1.2(2):0 2.1(3):0 2.2(4):0
Relay1_PWM: 1(5):0 2(6):0
После двоеточия «:» написано значение состояния регулятора. Оно принимает значение от 0 до 100 в зависимости от степени открытия виртуального регулятора.
В окнах 1 – 14 отображается информация про определенные системой датчики. Количество окон соответствует количеству подключенных датчиков.
Выводимая информация:
	Окно №1 Д1 
	В первое окно выводится информация про 1-й датчик

	о.1_PRIBOR1_T1_P1: 85.684
	О.1 – (основной) - обозначение первого канала датчика. В данном случае это значение температуры (T1) с прибора «PRIBOR1». Единица измерения – см. инструкцию к датчику. В данном случае – «0С»

	д.2_PRIBOR1_T1_P1: 0.900
	Д.2 – (дополнительный) - обозначение второго канала датчика. В данном случае это значение давления (Р1) с прибора «PRIBOR1». Единица измерения – см. инструкцию к датчику. В данном случае – «МПа»

	Цель
	Целевое значение, которое указывается в конфигурации сценария

	Рег. нет
	Обозначение номера регулятора, который работает от показаний датчика. Если регулятор не прикреплен, тогда (нет)

	Р. нет
	Обозначение номера реле, который работает от показаний датчика. Если регулятор не прикреплен, тогда (нет)



В окне 14 представлен датчик 1wr. Датчики 1-Wire — устройства, передающие данные по одному проводу. Каждый датчик имеет уникальный ID. Используются для измерения температуры, влажности и других параметров. Имеют несколько каналов измерения. Подключаются к контроллеру для сбора и обработки данных.
[bookmark: _Toc214967044][bookmark: _Toc215321645]Регулирование расхода
В данной инструкции будет показано два способа регулирования расхода с помощью автоматического клапана через «Сценарии»
1. Регулирование расхода по показаниям расходомера.
Допустим, нас интересует регулирование объемного расхода по второму каналу прибора. В таком случае на странице с показаниями датчиков следует найти окно, в которое выводятся нужные показания.

[image: ]
Рисунок 8

Внимание следует обратить на название и номер датчиков. В данном случае «PRIBOR1_V2_M2» означает:
Данные берутся из ранее обозначенного нами прибора PRIBOR1
Существует 2 канала данных с датчика. 
В первом канале датчика (V2) отображается объемный расход со второго канала прибора.
Во втором канале датчика (M2) отображается массовый расход со второго канала прибора.
В окне написан номер окна и номер датчика, который выводится в это окно. В нашем случае в «Окно 8» выводятся показания «Д.8», т.е. датчика 8.
Также внимание следует обратить и на наличие регуляторов. Необходимо подключить регулирующий клапан к соседним реле (1 2, 3 4 и тд) для правильной работы регуляторов.

[image: ]
Рисунок 9

Допустим, управлять расходом мы будем с помощью Регулятора 1 (реле 1 и 2), и нам необходимо задать расход в 1 м3/час во втором канале теплосчетчика. Для этого из главной страницы необходимо перейти в «Сценарии», спуститься вниз и нажать на «Конфигурация (полная)» созданного ранее сценария.
Перед нами опять откроется окно конфигурации сценария.
Следует перейти в «Настройки основные». Для удобства здесь можно присвоить имя 8-му датчику. Важно обратить внимание на канал датчика. Т.к. нас интересует именно объемный расход, имя следует давать 1 каналу 8-го датчика. В окне «Цель» 8-го датчика следует написать «1», т.к. нам надо поддерживать расход в 1 м3/час. 
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Рисунок 10

Далее необходимо указать номер регулятора, который управляет клапаном. Для этого ниже следует найти «Привязка реле и регуляторов к датчикам. Настройки реле». Там для 8-го датчика указываем 1-й регулятор в качестве устройства управления.
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Рисунок 11

Далее следует нажать «Сохранить», а затем опять нажать «Пуск» для того, чтобы сценарий начал работу по новому алгоритму.

2. Регулирование расхода по перепаду давления до и после клапана.
Как и в прошлой главе, необходимо выяснить, какие именно датчики будут использоваться в управлении расходом. Допустим, это первые два канала теплосчетчика.
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Рисунок 12

По аналогии с прошлой главой становится понятно, что 1-й канал датчиков показывает температуру (T1 и T2), а второй – давление в МПа (P1 и P2). В данном случае P1 = P2 = 0.9 Мпа. Допустим, нам необходимо создать перепад давления в 0.2 Мпа (2 атм).
Необходимо перейти в конфигурацию сценария по аналогии с прошлой главой. 
В данном случае расход будет управляться по показаниям вторых (2-ых) каналов датчиков 1 и 2. Зададим им имена. 
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Рисунок 13

У первого датчика нет цели, т.к. он используется для сравнения со вторым датчиком. У второго датчика цель – поддерживать перепад давления 0.2 Мпа с первым датчиком. Для этого первый датчик необходимо сделать «контрольным» для второго. 
Следует перейти в «настройки расчета и режима». В окне «Контр. д.2» написать «1». 
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Рисунок 14

Таким образом в качестве цели для второго датчика стало возможно использовать показания первого датчика. Целью является поддержание разницы в 0.2 Мпа, соответственно, в цель 2-го датчика следует записать «{R_kontr}-0.2».
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Рисунок 15

Заключительным шагом является обозначение номера управляющего регулятора по аналогии с прошлой главой. Регулирование происходит в зависимости от достижения цели датчиком 2, поэтому к нему привязывается регулятор 1.
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Рисунок 16

Далее кнопка «Сохранить», а затем «Пуск» для работы сценария по новому алгоритму.
[bookmark: _Toc214967045][bookmark: _Toc215321646]Регулирование температуры
1. Поддержание разных температур нескольких контуров в зависимости от температуры на улице
Допустим, нам необходимо поддерживать температуру контуров в зависимости от влияющих факторов. Например, при внешней температуре менее 10 0C необходимо нагреть жидкость в К1 до 90 0С, а в К2 до 80 0С. При наружней температуре больше 10 0С температуры контуров довести до 50 и 40 0С соответственно.
В таком случае нам потребуется:
- 3 датчика температуры (окр. среда, К1, К2)
- 2 регулятора (регулирование К1 и К2), т.е. условно реле 1,2,3,4
В качестве значений температур К1 и К2 возьмем 1 и 2 каналы теплосчетчика. 
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Рисунок 17

Однако сейчас нас интересуют первые каналы датчиков 1 и 2, т.к. они показывают температуру (T1 и Т2). На рисунке T1 = 59.3, а Т2 = 25.1. 
Температуру окружающей среды возьмем с датчика 14.
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Рисунок 18

В датчиках 1wr можно распределять показания на разные каналы. Это производится в ini файле процесса «Script_Zavodskaja_Programma». На рисунке 19 видно, что показатели температуры вынесены на 1 канал.
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Рисунок 19

Допустим, температура К1 регулируется 1-м регулятором, а К2 – 2-м регулятором.
Теперь можно переходить к конфигурированию сценария.
Переходим в «Конфигурация (полная)»
Задаем имена датчикам.
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Рисунок 20
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Рисунок 21

Датчик 14 не имеет цели. Для датчиков 1 и 2 зададим цель для внешней температуры более 10 0С, т.е. 50 и 40 0С. 
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Рисунок 22

Теперь необходимо создать такое условие, что при понижении внешней температуры до <= 10 0С, цели датчиков 1 и 2 изменятся на 90 и 80 0С. 
Для этого переходим в «Настройки расчета и режима». Здесь для датчиков 1 и 2 необходимо указать 14-й датчик в качестве контрольного, т.к. в зависимости от его показаний будет меняться цель датчиков 1 и 2.
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Рисунок 23

В качестве контрольного значения следует указать 10 0С, а в качестве условия знак меньше <.
В качестве новой цели «Цель2 д.1» и «Цель2 д.2» указываем 90 и 80 0С соответственно.
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Рисунок 24

Далее остается привязать 1-й регулятор к 1-му датчику, а 2-й ко 2-му
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Рисунок 25











2. Регулирование температуры обратного потока жидкости в зависимости от температуры воздуха.
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Рисунок 26

На рисунке 26 представлен типовой график зависимости температуры обратного контура в зависимости от температуры воздуха. 
Видна линейная зависимость: Tобр = 45 – Tвозд
В таком случае для поддержания корректной температуры следует перейти в файл конфигурации сценария. 
Допустим, что регулировать нужно поток во 2 канале прибора.
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Рисунок 27

Температуру воздуха берем из 1 канала 14 датчика (см. предыдущий раздел).
В файле конфигурации контроллера задаем имя датчиков 
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Рисунок 28

Далее необходимо сделать 14-й датчик контрольным для 2-го, т.к. от показаний 14-го датчика изменяется целевая температура 2-го. Для этого переходим в «Настройки расчета и режима», и в окне «Контр. д. 2» пишем «14».
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Рисунок 29

Теперь в качестве цели для датчика температуры обратного контура можно записать выше упомянутую формулу «45-{R_kontr}».
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Риунок 30

Последним шагом является привязка нужного регулятора ко второму датчику
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Рисунок 31













[bookmark: _Toc215321647]Заключение
Настоящая инструкция охватывает основные этапы настройки, и эксплуатации промышленного автоматического контроллера. Строгое соблюдение изложенных рекомендаций обеспечивает надёжную и безопасную работу оборудования, способствует повышению точности управления технологическими процессами и продлевает срок службы устройства.
Перед началом работы убедитесь, что персонал прошёл необходимое обучение и ознакомлен с документацией изготовителя. При возникновении нестандартных ситуаций, ошибок в работе контроллера или сбоев в системе управления немедленно прекратите эксплуатацию и обратитесь к службе технической поддержки производителя.
ТСМ-смарт «ПАК-200». Инструкция по работе


ТСМ-смарт «ПАК-200». Инструкция по работе
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Oxzo Ne2 12
©.1_DS2438 D2 T_VAD: Bar.
22_DS2438_D2_T_VAD: Bakr
Tlem—

Oxzo Ne6 115
02_ocrosal: 0
21 ockoea: 0
Tlem=20
PerHer PG on.

Cocromme pere (scero 8)
Relay!: 1(1)-OFF 2(2):OFF 3(3):OFF 4(4)-OFF 5(5):OFF 6(6)-:ON 7(7):OFF 8(8)-OFF
AmaTOrOBEIE KHOMKI

KI11:K1.2:K13:K14:K15: K16 K17:KL8:

Oxzo Ne3 113 Oxzo Net 114
©.1_DS2438_D3_T_VAD: Bar. ©.1_DS2438 D4 T_VAD: Bar.
22_DS2438_D3_T_VAD: Bakr 22_DS2438_D4_T_VAD: Bakr
Tlem— Tlem—

PerHer PHer PerHer PHer

Oxzo Ne 17 Oxzo Nes 118

©0.1_N2-Relayl: 0 0.1_1314_Relayl: OFF

22 N2-D2-Relay1: OFF 221314 Relayl OFF

Tlem— i

PerHer PHer PerHer PHer
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Cuenapnn Peskim koHTpOnnep Peskim Q03uposars Pexim Hanank AnnapaTHsie KHOMKN Crpaska
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MnaHnpoBLLIMK

AnnapartHbie KHOMKM

3anonHuTe dain

Bbl yBepeHbI, YTO XOTUTe Nepesanucatb ann?

CnpaBo4Has uHgopmaums

# [l1A HACTPOKM aNNApaTHLX KHOMOK 3adaliTe KOMAHAs MPU BKMKYEHUH K
# [l paboTu KHOMOK CO3AAWiTE B peXWMe HaNaAKW MPOUECC C HA3BaHWeN
# MoXHO yNpaBnaTs npoueccamu C MOMOWSH KOMaHAsi:

# nyck Fon Script_Zavodskaja_Programma pusk make

# rae Script_Zavodskaja_Programma - wma npouecca & cooTBeTCTBUM C
# CnMcok KoMaKa AnA npouecca:

# pusk - sanycTuTe npouecc, wanpumep: nyck Fon DozirPausal pusk m
# stop - 0CTaHOBUTL MPOUECC W BCe MOvepHWe QOHOBbie Mpouecc

# ScenariyPusk - 3anycTaTe cuewapwit

# VyklAvto - BuKMWMUTL asToMaTWdeckuii pexum (paboTaeT Tonbko ¢ np
# VkIAvto - exmounTs asTomaTuseckwin pexum (paboTaeT Tonuko C mpoL
# pausa - nocTasuTL npouecc wa naysy

# stopall - ocTawoBMTH BCe mpoueccs

# MoxHo 3anyckaTs Habopu komawa ykaskwe wepes " \ ", wanpumep (b
# Key_Fun_[ON/OFF]_[omep_6noka] . [Homep kHonku & 6noke]

# [ON/OFF] - neiicteue npw waxatun (ON) u omxatwn (OFF) wwonkw

# [womep_bnoka] - Homep w3 ini Qalina AnA KOWKPETHOTO MOAYNA KHOMC
# [womep kwonkw B 6noke] - Homep kHonku & 6noke

#4a# Tpumepl ##as

# Haswauenne 3anycka ronocosoro wabopa wa kwonky 1 & nepsom Gnoke
@Key_Fun_ON_1.1@ = nyck RV 1 0 18

# OTkniouenne makpodoHa Ha 38yKOBOW KapTe © mocne oTXaTMA KHomku 1
@Key_Fun_OFF_1.1@ = nycx RV 02 @

#4# Tpumep2 4y

# Hanpumep ans xkwonkw 1 & nepsom Bnoke:

# BuK/ioueHne aBTOMaTW4eCKOro pexuma (npu paboTe & pexwme CueHapws
@Key_Fun_ON_1.1@ = nyck Fon Script_Zavodskaja_Programma VyklAvto
# Bxnwdenue asToMaTUNECKOro pexwuma (npu paboTe B pexume cuewapua)
@Key_Fun_OFF_1.1@ = nyck Fon Script_Zavodskaja_Programma VklAvto

# llna xwonkw 2 & nepsom Gnoke (Mpumep ynpasnewus aosatopom 1):
# 3anvce dounmarn Anniecca nnaunnRANuA nna nnaaTAna 1

3anucatb Hasag
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CATIN TSCMAPT Ne210

Peskum koHTponnep Cuerapi
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Bkniodareny

Crpaska

CNCTEMA ABTOMATU3AUMU TEXHOJTOI'MYECKMNX NMPOLIECCOB

Bba3sa npoueccos

Veraoska Bpemenit
CwmeruTs napons
OcraroBuTs Bee npoyeccs!

Tonocosan akTugaLys

"MAK-200"

CosfaHve npouecca

MonwuTop

HacTpoiika npuBopos
Mepeiimu k TCM-cuapr
Tnammposuk

Mepesarpyas.
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[onocosas akTMBaLms

LLiaBnoH pacnosHaHns daitn Ayano (HaxmuTe 3annucatb Ans nepeonpeaeneHns)
gc?ptaﬁt‘ltw_n:# Texyuit sw80a ayauo .
Te?_—A"OS‘ defaults.pcm.card @
est=) defaults.pcm.device 3
Rele_golos_fn=A n
oAKMioHeHHLE KapTH
Kapra @
numid=17,iface=MIXER,name="Line In Capture Switch'

numid Line In Playback Switch'

*Line In Playback Volume'
*Line Out Playback Switch’

numid
BbIKITIONY pene=:

Monitor=A B nunid

_ numid "Line Out Playback Volume'
g"g,?g‘{"gﬁm Line Out Source Playback Route' -
Biriioqy Tec cenariyPusk testim=A CnpaBka o komMaHaam

Boiknioum TecT=stop Script_Zavodskaja_Programma testim=A

LnA MconL308BaHMA HEOGXOAMMO CO3AaTh Mpouecc (MAW HECKONbKo mpoue

nyck RV 1 0 18 1

nyck RV @ @

nyck RV @1 @

nyck RV 02 @

nyck RV @3 @ 2

rae 1 - pexvm paboui. MoxeT OwTo 1 - pasosoe BKnKueHue MAKPOQOHa,
© - womep 38ykosoi kapTu (cM. Ayauo)
18 - HOMEp BK/KMEHWA 3aNUCHBANUEro YCTPOACTBA Ha 38BYKOBOV
1 - nwbo¥ cumson (we 0BASATENLHO) MpM ero HanWuun CucTem:

lina paboTs & pexume oxugawus CosaaiTe & daiine Cneaywune Komamwi:

O6pauenned=cnyuali cuctema
a-18-1 -

Bbl yBepeHbI, YTO XOTUTe Nepesanucatb ann?

Peaynsrat pacnosaria 3amucats  Hasan
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Rele_Golos

Sanycms MapaveTpei

Rele_golos_fn

Sanycms MapaveTpei

Test

Sanycms MapaveTpei

TEST_VOICE

Sanycms MapaveTpei

SAM_PO_SEBE_VOICE

Sanycms MapaveTpei

[lobasurs Mpouecc

Mporpama

Mporpama

Mporpama

Mporpama

Mporpama

Yaanurs,
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Mporpamma npouecca 'TEST_VOICE'

relay Relayl 1,2,3 on

stest Config warning (code 111).

jtest [2-3-25 18:07:05 719 ms] Calibrate 1.29 10.09.2024
jtest Mposepka aiina ckpunTa 3anyuewa

jtest Mposepka 3asepuena ycnewxo

jtest [2-3-25 18:07:06 599 ms] Bunonweo
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Hazan

CUCTEMA ABTOMATU3ALIMM TEXHONTIOrMHECKUX MPOLIECCOB
"MAK-200"

Hacrpotika npuopos

MepeonpeenuTs npuGops!

BT 24 mow 2025 16:14:53 MSK

BcTpoentsie nopTHl
Jttyse
tyst

Hainesse nopT ttyUsB
ttyUsB16e0
ttyusB1sel

Haiipessie npuGops

tty=ttyussi6ee
baud-0660
phone-1

thyte-120
tpacket=15
nrepeat=5
nretry=10
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Script_Zavodskaja_Programma

Basopckol ckpunT. Heobxoaum ans pabotbl oyHKUMK "CueHapwii”. Mo ymonyanuio ucnonbayetcs B "Pexume aosnposanns”. Mporpamma paboTb!
hopMUpyeTCS aBTOMATUYECKN (M3MEHEHME NPOTPaMMBl MO CrieLUManbHOM MHCTPYKLNM).

3anycTutb NapameTpbl Mporpamma Yaanutb
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3asopckoit Homep Ne1

s yerpoiictaa Net

3asopckoit Homep Ne2

Wms yetpoiicTea Ne2

YcTponcTBa KOHTPOIA

3asopckoit Homep Ne1

165056

Wwms yerpoiictaa Net

PRIBOR1

3asopckoit Homep Ne2

3asonckoi Homep Ne3

Vms yerpoiictaa Ned

3asonckoi Homep Ned

Vst yeTpoiictsa Ned

3asonckoi Homep Ne7

Vms yerpoiictaa Ne?

3asonckoi Homep Neg

3asonckoii Homep Ne§

st yerpoiictaa Ne5

3asonckoii Homep Ne6

Wmst yerpoiictea Ne6

3asonckoi Homep Ne13

st yerpoiictsa Net3

‘3asonckoi Homep Ne1d
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WUms ycTpoiictBa Ne6 Wms ycTtpoiictBa Ne12

‘CoxpaHnTb OTtmeHa

Cospgatb unm cbpocutb KoHdurypaumto Script_Zavodskaja_Programma

darin 'Script_Zavodskaja_Programma.ini'

;0aiin OWFS =
Filel=/type

3Tun napameTpa, ©- 4ucno, 1l-cTpoka

Typel=1

Formulal=

[WlDevices]

;00pMyna nepecyeTa 3HaueHMs napamMeTpa, npu HeoboaMMOCTH
;MepemeHHble yKasbiBaTCA Kak @MMA_NepemMeHHONH@, napaMeTpsl - Kak @uMs
sWma ycTpoiicTBa "##" cooTBeTcTByeT Tekyljemy YCTpPOACTBY W3 KoTopor
;CekuMa gaTymkos 1l-wire OWDevices

;WM gatunka B cucTeme

Name1=D1

;CepuiiHblii Homep B dopmaTe XX.YYYYYYYYYYYY

SN1=26.B44907010000

3OMKTUBHBIE MapameTp, paccyuTbiBaembiii no dopmyne

Formulal=

;MepeHasHayeHne napaMeTpoB, OTpPeAakTUpYWTe MpU HEOBXOAUMOCTM
Paraml_1=T

Filel_1=/temperature

Typel_1=0

Formulal_1=

Paraml_2=VAD

Filel_2=/S3-R1-A/current

Typel_2=0

Formulal_2=

Name2=D2

SN2=26.F2ACDB@10000

Formula2=

;MepeHasHayeHne napaMeTpoB, OTpPeAakTUpYWTe MpU HEOBXOAUMOCTM
Param2_1=T

| e ——— »

Pepaktvposatb cyliectsytowmin Script_Zavodskaja_Programm:

Wms yctpoiictBa Ne18

®ain 'Script_Zavodskaja_Programma.names’

#CneBa OT paBHO yKa3aHbl CUCTEMHbIe VMEHa KaHasoB ynpaeneHus.
#MoxeTe crnpaBa NpUCBOUTb MM cOBCTBEHHble (MOHATHble BaM) MMeHa.

#locneposaTenbHble MOpThl
ttyUsBl6ee=

ttysi=

ttyses=

ttyUsB18el=

#APT

#HAUK

#Pacxoaomepsb!

#Mpoyne npubopsl yyeTa
PRIBOR1=
PRIBOR2=
PRIBOR3=

#Pene/KnanaHbl, 3acnoHKu U T.m.

#KnanaHol perynupyiuve

RelaylRegl@2=
T ——

PepakTupoBarthb cyllecTBytolmii Script_Zavodskaja_Programma.names

»
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Hasan

KoHdurypauus (nonHas) cueHapusi Monitor

ChpbiTs

Mpouecc/CueHapuii

JlomkHo GbiTb ykasano "Cuienapuii” (6es kabiiex)

Mpouecc unu Cuenapuin

Cuenapuii

Haumenosanme (6es npoGenos)
Monitor
®pasa ronocosoi akTMEAUMM (BKnioueHme)

®pasa ronocoBoro BLIKAKNEHNR

MoapoGHoe onucatme (HeoBssatensHo)
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CueHapui HacTpoeHHbIe Monb3osaTenem

Monitor

Mycx. Beicrpan HacTpoiika Kokdpurypaus (nonwas) VaanuTe Cyenapui
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Texyuee cocTosmue cucremsi. CueHapum

Texymuii crierapii testim

Bpeux Cocromme peryartopos (scero 6): Cocromme pene (scero §):

20250625 174948 Relayl: 1100122002160 226410 Relay1 1(1):OFF 2(2)-OFF 3(3)-OFF 4(4)-OFF 5(5)-OFF 6(6):0N 7()OFF §(}OFF
Relayl_PWM: 1(5):0 260

Axrmmmz

20250624 181217

121Crer

Omo Ne 11 Ommo Ne2 12 Onmo N3 113 Onmo Ned T4

o1 PRIBOR1_TI_P1: 85634 o1 PRIBOR1_T2_P2:61.729 o1 PRIBORI_T3_P3:64713 o1 PRIBORI_T4 P: 54453

22 PRIBOR1_TI_P1: 0900 22 PRIBOR1_T2_P2: 0900 22 PRIBOR1_T3_P3: 0900 22 PRIBOR1_T4_P4: 0900

Tem~ Tem~ Tem~ Tem~

PerHer PHer PerHer PHer PerHer PHer PerHer PHer

Oxmo Ne5 115 Oz Ne6 116 Oxmo 7117 Oxmo NS 118

o1 PRIBORI_T5_PS: 76745 o.1_PRIBORI_T6_P6:40 o1 PRIBOR1_VI_M1: 1673 o1 PRIBOR1_V2 M2:3354

22 PRIBOR1_T5_PS: 0900 22 PRIBOR1_T6_P6: 0900 22 PRIBORI_VIMI: 1644 22 PRIBOR1_V2 M2 3291

Tem~ Tem~ Tem~ Tem~

PerHer PHer PerHer PHer PerHer PHer PerHer PHer

Ommo N0 119 Ozo 10 110 Onmo Netl 111 -

o1 PRIBOR1_V3_M3: 0685 o1 PRIBOR1_V4_Ms: 0685 o.1_PRIBOR1_V5_MS: 0685

22 PRIBOR1_V3_M3: 0676 22 PRIBOR1_V4_M4: 0663 22 PRIBOR1_VS_MS: 0681

Tem~ Tem~ Tem~

PerHer PHer PerHer PHer PerHer PHer

- Onmo Neld 1114 - -

o.1_WiDevices D2_T_VAD: 27.250
2.2 WiDevices_D2_T_VAD: 1252
Tem=

PerHer PHer
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Bpeux Cocromme peryartopos (scero 6): Cocromme pene (scero §):
2025.0625 180820 1 11(D0 1220 21302240 Relay!: 1(1):0FF 2(2)-OFF 3(3)-OFF 4(4)-OFF 5(5)-OFF 6(6):ON 7(7):OFF §(8):OFF
Relayl_PWM: 1(5):0 260

Asmmmac
20250624 18.12.17
221 Cxer
Oxmo Nel L1 Oxmo Ne2 12 Oxmo Ne3 113 Oxmo Nedt 14
o.1_PRIBORI_T1_P1: 85,677 o.1_PRIBORI_T2 P: 61735 o.1_PRIBOR1_T3 P3: 64706 o.1_PRIBORI_T4 P4: 54.446
2.2 PRIBORI_TI_P1: 0900 2.2 PRIBORI_T2_P2: 0900 2.2 PRIBOR1_T3_P3: 0900 2.2 PRIBORI_T4_P4: 0900
Tem= Tem= Tem= Tem=
PerHer PHer PerHer PHer PerHer PHer PerHer PHer
Oxmo Nes 115 Oxmo N6 16 Oxmo N7 17 Oxo Neg 718
o.1_PRIBOR1_T5 P5: 76.739 o.1_PRIBOR1_T6_P6: 40 o.1_PRIBORI_VI_ M1: 1672 o.1_PRIBORI_V2 M2:3354
2.2 PRIBOR1_TS_P5: 0900 2.2 PRIBOR1_T6_PS: 0900 22 PRIBORI_VI_MI: 1643 22 PRIBORI_V2M2: 3201
Tem= Tem= Tem= Tem=
PerHer PHer PerHer PHer PerHer PHer PerHer PHer
Oxmo N9 19 Oxm0 10 1110 Oxo Noll 111 -

PRIBOR1_V3_M3: 0686 PRIBORI_VA Mé: 0686 PRIBOR1_VS_MS: 0685
22 PRIBORI_V3_M3: 0676 2.2 PRIBORI_V4_M4: 0663 2.2 PRIBORI_VS_MS: 0651
Tem= Tem= Tem=
PerHer PHer PerHer PHer PerHer PHer
- Oxmo Nold 714 - -

o.1_WiDevices D2_T_VAD: 26969
2.2 WiDevices_D2_T_VAD: 1252
Tem=

PerHer PHer
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Texynmiit crieHapmif testim

Bpewst Cocrossme peryasTopos (8cero 6): Cocrossme pene (Bcero 8):

2025.1129 15.01.35 Relayl: 1.1(1):0 1.2(2):0 2.1(3):0 2.2(4):0 Relay!: 1(1):ERROR 2(2):ERROR 3(3):ERROR 4(4):ERROR 5(5):ERROR 6(6):ERROR
Relayl_PWM: 1(5):0 2(6):0 7(7):ERROR 8(8):ERROR

Axtisna ¢

2025.11.13 19.59.25

121 C.rer
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(K1) 2.8 N(K2) .8 Uens 2.8 omkn. a8 Bkn. A8 Beikn. A8 Mep. a8 Wr.a8

G_oGuem 1

(K1) A9 N(K2) .9 Uens 2.9 omkn. a9 Bkn. A9 Beikn. 4.9 Mep. a9 Wur.a9
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Bpexs
2025.112717.47.10

Asmmmac
2025111319595

221 Cer

Osmo el 11
©.1_PRIBOR1_T1_P1: 59251
2.2 PRIBORI_TI_P1: 0.900

Tem=
PerHer PHer

R L T

Cocromsme peryazTopo (scero 6): Cocrossme pese (acero 8):
Relayl: LI(1:0 12050 21G)022(4)0 Relayl 1(1)}ERROR 22 ERROR. 3(3}ERROR 4(
Relayl PWM: 16502610 7(7)ERROR 8(8)ERROR.

OsmoNe2 12 Oxo Ne3 13
©.1_PRIBOR1_T2 P ©.1_PRIBOR1 T3 P3: Basx
2.2 PRIBORI_T2 P2 2.2 PRIBORI_T3_P3: Buuxn.
Tem= Tem=

PerHer PHer PerHer PHer
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ChpbiTs

HacTpoiikv pacieTa v pexuma

Kon3am - KONUECTEO 3aMepoB ANIA MSMEPEHNS U YCPEAHEHNS! (€CTH He 3anonHT - 1 3amep)
M.3am - naysa (AONONHATENbHAR) ANA U3MEPEHIA W YCDEAHEHA B CEKYHAAX (€T He 3anonHAT - 60 cekywa. Liensie snavenus ot 0)

PeBepC - BKNI0YEHHE NPH NPEBLILIEHIN 3AHHOM SHAHEHNA ANA AATHHKA UM PEBEPC ANA AATYIKA 3aMLIKEHHS (HOPMaNbHaA PaboTa - He
3anonHATs, nHave - a)

JIn#l HOPMENBHO 3KDLITOT PN ECTIN HE JaNONHATS, TO BYAET BKTIOHATLCA KOTAA TEKYLUEE IHAUEHHE MEHbILE Lenk (ANs AaTunka
3aMbikaHus NPy sHadernn OFF), €CT 3aNonHUTS, TO HAOBOPOT. TTpH YCTaHOBKe B HACTPOWKAX HOPMAIIBHO OTKBITOTO pene pacoTaeT
+aoGopoT.

[Insi pesepca perynaTopa, UCToNb3yWTe 3HaK MUHYC NEpe koshhMUMEHTOM P & CeKyn HACTPOTiK PID ANA KOHKDETHOTO perynaTopa (eciin
e HET CO3RAINTE CEKLO C HOMEPOM perynaTopa, Hanpumep PID3) & ini chaiine.

Popu. (OCHOBHOTO AaTuMKa) - hOPMYNa NepecveTa MoNyHeHHBIX nokasaHwi. anuceisaeTcs Ges npobenos & aue *(100/200-(25°50)
(HAMMHETCA CO 3HaKA ASTICTEMS). ECTM 3aMONHTS, SHAMEHNE AATHMKA GYET NepecHuTHIBATLCA. PasgenuTent Touka. MOKHO UCTONb308aTS
PesynsTaTLI H3MEpeHUi 0CHOBHOO {R} 1 KoHTpONLHOTO {R_kontr) AaTuukos. Hanpumep +RY2+(R_kontr/2, a Taike namepenie nepeoro {T}
N BTOPOTO {pS} KaHana OCHOBHOTO AATHMKA (IpH MCTIONb30BHIN KaKk ABYXTIOTOMHOTO)

KOHTP. - HOMep AOMIONHUTENBHOTO AATHMKa, MCTIONb3YEMOrO ANIA USMEHEHHS LIENH OCHOBHOTO AATYMKA NGO HOMEp pene
K.3Hau. - 3HaueHMe N0 AOMONHATENILHOMY AATMKY NIpH KOTOPOM MPOHCXOUT USMEHEHHE LIENH OCHOBHOT AATHKa
VEn0B. - YCTIOBME NpH KOTOPOM HACTYNAET M3MEHEHHeE (< > ECTI CTPOrO PABHO, TO He 3aNONHATL). 3Hakom Ges npoGencs

Llens2 - yenb ANA OCHOBHOT AAT4HKA NPH CPABaTLIEAHUM YCNOBMA

Kon3ampa1  M3amad Pesepc a.1 ®opm. 2.1 Kowtp. a1 K.3wau. a1 Yenos. a1 Uens2 a1

Kon3amp2  M3ama2 Pesepc a2 ®opm. A2 Kowtp. a2 K.3Wau. 4.2 Yenos. a.2 Uens2a.2

1

Kon3ampa3  M3ama3 Pesepc 4.3 ®opm. 4.3 Kowtp. a3 K.3wau. 4.3 Yenos. a.3 Uens2a.3
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ChpbiTs

MpuBs3Ka pene 1 perynsaTopos k AaTtimkaM. HacTporku pene

Pene - Howep pene Ans AaTuka
H.OTKp - Tun pene. ECAu HOPMAISHO 3AKPLITOE HE JaNONKATS, ECTH HOPMANBHO OTKPITOE 3anonHUTL. Hanpuvep: fla

Per - HoMep perynaTopa AnA AaTuka

Pene a1 Per. a1 H.OTkp A1
Pene a.2 Per.a2 H.OTkp A.2

Pene a.3 Per.a3 H.OTkp A.3
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Oxno Nel3 7113
o._W1Devices DI_T_VAD: 0
212 WiDevices_DI_T_VAD: 0
e

PerHer PHer

Oxao Neld JL14

0.1 WiDevices D2 T VAD:

22.532

1.2 WiDevices_D2 T_VAD:

Oxto Nel 5 115

©.1_WIDevices D3_T_VAD:

12 W1Devices_D3_T_VAD:

Lem=
PerHer PHer
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daiin 'Script_Zavodskaja_Programma.ini'

Typel=1
Formulal=

[W1Devices]

;dopmyna nepecyeTa 3HayYeHUA napameTpa, NpU Heo6OAUMOCTH
;MepemeHHble yKasbiBaTCA Kak @UMA_MepeMeHHOW@, napameTpbl - Kak @UMsA
;Uma ycTpoicTBa "##" cooTBeTCTBYyeT TekylleMy YCTpOMCTBY M3 KOTopor
;Cekuna patymkoB 1-wire OWDevices

;UMA paTynMka B cucTeme

Namel=D1

;CepuitHbil Homep B ¢opmaTe XX.YYYYYYYYYYYY
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